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Abstract: A simple procedure of tuning the PI controllers and the process model in the
Smith Predictor structure is given. The tuning procedure is based on the multiple integration
method and requires only the process open-loop step response in order to calculate the PI
controller and process model parameters. The experiments on laboratory set-ups show the
effectiveness of the proposed tuning approach.

Résumé: Nous proposons une méthode de réglage des paramétres PI et du modéle de
procédé sous la forme de Smith. La méthode est basée sur l'intégration multiple et elle
utilise seulement la réponse indicielle du systéme en boucle ouverte. Ceci permet de
calculer les parametres PI et les parametres du modele de procédé. Les expériences au
laboratoire montrent I'efficacité de la méthode proposée.
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